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Exercice 12 corrigé disponible m@oﬂ D}C ])Oﬂiahm

Soit f définie sur R par f(z) = z° — 3x2
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Continuiteé — Exercices — Devoirs

Exercice 1 corrigé disponible

L . o Exercice 3 corrigé disponible
On considére la fonction f'définie sur [ 3 ; + oo [ par : ,

- . 3 2
fj%?) _ ?();)fzu;oifx[i ’[t[; Foof Soit f1a fonction définiesur ] —co ;1 [W] 1 ;+ oo [ par: fix) = L l(;x +11
a. Tracer la représentation graphique de cette fonction dans un repére ortho- Ax=1)
normal du plan. o :
b.Cette fonction est-elle continue sur [3 ; + oo [? Pourquoi ? On admet que le tableau de variations de fest le suivant :
X -0 1 27 ‘oo

Exercice 2 corrigé disponible 9 / \
La fonction donnée ci dessous représente une fonction définie sur [0 ;4].

6,5
¥

a. Montrer que I’équation f{x) = 0 admet une unique solution ¢ dans I’intervalle ] -4 ; -1 [.
b. Donner une valeur approchées de o a 107 prés

¢. Combien I’équation fix) = 10 admet-elle de solutions dans I'intervalle ] 1 ; + oo [ ? Justifier.

Exercice 4 corrigé disponible

fX)=x*-x-4 six<1
f est la fonction définie sur R par : x-5

. . . . . . . . N . x =
1. a. Donner le tableau de variation de f. f( )
b. La fonction f est-elle continue sur [0 ; 4] ?

six>1
X

On note % la courbe représentative de f.

3
2.a. Sur ’intervalle [2 ; 4], pour résoudre 1’équation f (X)Z— , quel théo-

2 1) Montrer que f est continue en 1.

réme peut-on appliquer et pourquoi ? .. .
b. En appliquant ce théoréme a I’intervalle [2 ; 4], montrer que I’équation 2) f est-elle dérivable en 1 ? Justifier

3
f (x) = 5 admet une unique solution a.

c. Donner une valeur approchée de o.

1/3

Continuité — Exercices - Devoirs Terminale Générale - Mathématiques Spécialités - Année scolaire 2022/2023

https://physique-et-maths.fr




Exercice 5 corrigé disponible
e*+1six<0

v2+x si x>0

1. f est-elle continue en 0 ? Justifier.

Soit f: x

2. f est-elle continue sur R ? Justifier.

Exercice 6 corrigé disponible
Soit f lafonction définiesur R par f(x)=x>+3x?—1.
1. Déterminer les variations de f sur E.

2. Justifier alors que f{x)=2 admet trois solutions sur
[—4; 4).
Exercice 7

corrigé disponible

On considere la suite (u,) définie par u, = 4 et,

6

pourtoutne N, u ., = u AT

1. Déterminer la fonction f telle que, pour tout n € N,
un+1 :f(un)'
2. Vérifierque si x€[0; 6], alors fix)e[0;6].

3.0n admet que la suite (u, ) converge vers un reel
0|0 ;6] Déterminer la valeur de (.

Continuité - Exercices - Devoirs
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Exercice 8 corrigé disponible

On consideére la suite (u, ) définie par u, =2 et,

pourtoutne N, u .. =,/u +4.

1. Déterminer la fonction f telle que, pour tout n € N,

un+1 :f(un)'
2. Veérifier que si x€[2;5],alors fix)e[2;5].

3.0n admet que la suite (u, ) converge vers un réeel
0e|2;5)]. Déterminer la valeur de (.

Exercice 9 corrigé disponible
Trouver la valeur de k telle que la fonction définie par
: xX+e* Tsix<1 . : :
fix— 2 soit continue sur .
x+k si x>1
Exercice 10 corrigé disponible
Soit f la fonction définie sur [—6 ; + oo| par:
fx)=y6+x.
u,=0

Soit (u, ) lasuite definie par{un+1 ~ f(u,) pour tout n & N.

1. Montrer par récurrence que (u, ) est une suite
croissante, majorée par 3.
2. Que peut-on dire de la convergence de la suite ?

3. Déterminer alors lim u, .

n—-=
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Exercice 11 corrigé disponible
1) Soit le polynome P défini sur R par: P(x) = x> — x? +3x + 1

a) Calculer les limites en +oo et —co du polynome P

b) Déterminer les variations de P sur R.

¢) Démontrer que I’équation P(x) = 0 admet une unique solution @ sur R et que
a €[-1,0].

d) Donner un encadrement de @ 4 10~

e) Déterminer le signe de P(x) suivant les valeurs de x

Exercice 12 corrigé disponible
Soit f définie sur R par f(z) = z° — 322
1. Etudier les limites de f en +00 et —oo et dresser son tableau de variations.
2. Soit (E) I'équation z°* —3z® =5
Montrer que (E) admet une solution a unique sur R et déterminer une va
par défaut de o & 1073,

3. Démontrer que a=4——

Exercice 13 corrigé disponible

) X2 +x -6
On considére la fonction f définie par (x) = “2%2 +3Xx+2
f(2)=a (ae

Quelle valeur doit-on donner a a pour que la fonctior

continuesur IR ?

=GH donné ci-dessous :

Exercice 14 corrigé disponible

Soit f définie sur R par

oy |
six # —1
flz)=1¢ z+1 7
m siz=-—1

Quelle valeur doit-on donner a m pour que la fonction f soit continue sur R ?

Exercice 15 corrigé disponible

six<1
Soit f la fonction définie par

A B

1,

t [EH], N celui de [FC] et P le point tel que ﬁF” = ZHG.

»e par le plan (MNP)

Continuité — Exercices - Devoirs
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Vecteurs, droites et plans dans ’espace - Fiche de cours

I. Vecteurs dans 1’espace
a. Définition
Un vecteur est un objet géométrique défini par :
- Une direction
- Unsens
- Une norme

—
LY

)\

A

b. Notion de translation
Une translation est une transformation du plan qui réalise le glissement de
tous les points du plan selon un méme déplacement

Ce déplacement peut étre caractérisé par un vecteur :
AA'=BB'=CC'

c. Vecteurs colinéaires
Soient U et V deux vecteurs de 'espace et A un réel non nul
U et vV sont colinéaires ssi v=AU

1/3
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d. Vecteurs coplanaires
Soient U, V et W trois vecteurs de I'espace et A, u deux réels non
nuls

-

U, Vv et W sontcoplanaires ssi W=AU+uv

e. Vecteurs linéairement indépendants et bases
Soient Ui, V et W trois vecteurs de I'espace et a,b ,c trois réels
Si U, V et w sontlinéairement indépendants alors :
ati+bv+cw=0 = a=b=c=0

3 vecteurs linéaires indépendants forment une base de I'espace

II. Droites dans l’espace

a. Définition d’une droite dans l’espace
Une droite peut étre définie :

- avec 2 points
- avec un point et un vecteur

b. Position relatives de droites dans I’espace
e Les droites (D;) et (D;) peuvent étre coplanaires :

Elles sont :
confondues strictement paralléles sécantes
.\\ P T g (- . y ;{ _\)L %
/A v e L=
D; = D2 DiNDz2= D DiND2=1I

o Lesdroites (D;) et (D2) peuvent &tre non coplanaires

DiND2= @
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III. Plans dans I’espace

a. Définition d’un plan dans 'espace
Un plan peut étre défini :
1. Avec 3 points
Un plan de I'espace peut étre défini avec 3 points non alignés
Exemple : Soient A, B et C 3 points de I'espace, on définit le plan
(P) = (ABC)

B

2. Avec une droite et un point
Un plan de I'espace peut étre défini avec une droite et un point

n’appartenant pas a cette droite

3. Avec 2 droites sécantes
Un plan de I'espace peut étre défini avec deux droites sécantes

4. Vocabulaire
Dire que des droites ou des points sont coplanaires signifie qu’ils

appartiennent au méme plan

b. Position relatives de plans dans 1’espace
Deux plans P; et P, peuvent étre :

confondus strictement paralléles sécants
P
7
P1= P> PiNPa= O PiNnP2= A

Vecteurs,droites et plans dans 1’espace - Fiche de cours
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c. Position relatives d’une droite et d’'un plan dans 1’espace

Une droite D et un plan ? peuvent tre :

sécants Paralléles
(D) et (P) n'ont aucun point
\ D est inclus dans () commun
AR ;\ o — — »
‘,‘ 'Y l “~

/b ‘ o -

e e i Cx, O / s
PND=1I PND=D PND=g

IV. Parallélisme dans l’espace

1. Parallélisme de deux droites
Si Pl//Pz avec P1 M Q = (d1) et Pz M Q = (dz)
Alors (d1) //(d2)

e

e

P
Si(d) // (d) avec (d') =P = (d)//P
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3. Parallélisme de deux plans
Si(D)nA#OJ avec (D) cP et AcP

Si(D)//(D)etA/ /AN

Alors P et I sont paralleles

4. Théoreme du toit
Soit P et P’ deux plans tels que P nP’=A
Deplus (d)cP ; (d)<P’; (d)//(d)
Alors (d)//(d")//A d’apres le théoréeme du t01t

VANIED

V. Repéres dans I'espace

a. Coordonnées d’un vecteur de I’espace
Soient A(Xa;Ya;Za) et B(xy;ys;zs) deuxpoints de 'espace

_ | X7 Xa
AB Y™ Ya
ZpTZ,

Vecteurs,droites et plans dans 1’espace - Fiche de cours
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b. Coordonnées du milieu d’'un segment
Soient A(X,;Va;Zs) et B(xg;yg;zz) deuxpoints de I'espace
et I le milieu du segment [AB]
Xp¥X, YptYa ZptZ,
2 72 72

c. Représentation paramétrique d’une droite dans 1’espace
On définit une droite (d) de 'espace avec un vecteur directeur
yu,zf) et un point A(XA;yA;zA)E(d)

La représentation paramétrique de la droite (d) est:

X=t-Xx;+Xx,
(d) y=ty.+ya teR
z=tz;+z,

d. Barycentre dans I'espace
Soit G le barycentre de n points pondérés (Al , al)

(An,an) avec Al(xl;yl;zl) Az(xz;}ﬁ;zz)
a,GA +a,GA,+...a,GA,=0

(A, )
An(xn s Yn ;Zn)

a,x,+a,x,+...a,x,

XG:
a+a,+...a,
G _ay,ta,y,t...q,y,
o=
a+a+..a,

a,z,+a,z,+...a,z,

7=
a,+a,+...a,
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