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Samedi 24 février 2024.
4. Voici les isotopes : H ; HitH can ils outbe même

nombre de protons (1) mais un nombes de muléons différent.

1. Ette transformation estnucléaire car l'identité des 3. . Les transformations nucléaires sont esothermiques car
atomes est modifiés avant et après la transformation. elles dégagent de la chaleur.

2. Il s'agit bien d'une trans formation defission
4
. Equation de fusion nucléaire :

niclairs con un noyau père, ici
l'uranium 235

donne dans
noyaux fils : "Se of "

*

Xe suite 4H +?>He + "M
à l'impact d'un neutron.

3.Cette transformation est bien une réaction en chane

sar elle libére Incutions qui à feur tour libireront

déanigchacun L neutions etc. Enffet , ell est auto-alimentée.
me: Étudie che mouvement .

4
. L'uranium 238 et l'uranium 235 sont do

isotopes ar ils ont le même nombre de protons mais Cinématique &
ynamique :

l'étude des causes
un nombre de nuclions ↓

neutrons
différents.

escription she mouvement
she mouvement,

5. Etof = Elis X N = Elb x micet
=> 2B1x10" x

1, 00 A
4
, ,00 No-25Ag.

=
7
,
28x1013j

1
. Le soleil est le siège de transformations nucléaires

de type fusion : claux noyaux petits fusionnent pour former
un nogor phs grand.



Transformation nucléaire – Exercices - Devoirs

Exercice 1    corrigé disponible

Exercice 2    corrigé disponible

Exercice 3    corrigé disponible

Exercice 4    corrigé disponible

2. Expliquer le fonctionnement d’une centrale nucléaire
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Exercice 5    corrigé disponible

Exercice 6    corrigé disponible

Exercice 7    corrigé disponible
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Exercice 8    corrigé disponible

Exercice 9    corrigé disponible
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Décrire un mouvement – Fiche de cours

1. Notion de référentiel
a. Dé9nition

Un référentiel est un objet par rapport auquel on étudie le mouvement d’un

autre objet (système mécanique). Un référentiel est constitué :

- d’un corps de référence

- d’un repère mathématique 

- d’une base de temps

b. Quelques référentiels
Tout  corps  peut  être  choisi  comme  référentiel.  Il  existe  toutefois  des

référentiels mieux adaptés en fonction de la situation étudiée.

- Le référentiel terrestre local
Il s’agit du référentiel constitué par la Terre (également appelé référentiel

du laboratoire). Il est bien adapté pour l’étude des mouvements de courte

durée sur la Terre.

- Le référentiel géocentrique
Il s’agit d’un référentiel fictif dont l’origine est le centre de la Terre. Ce

référentiel est bien adapté pour l’étude du mouvement de la Lune ou de

satellites de la Terre.

- Le référentiel héliocentrique

Il s’agit d’un référentiel 1ctif dont l’origine est le centre du Soleil. Ce

référentiel est bien adapté pour l’étude du mouvement des planètes

du système solaire.

2. Caractéristiques d’un mouvement
a. Trajectoire

La trajectoire d’un point mobile est l’ensemble des positions occupées par ce point au

cours du mouvement 

b. Trajectoires particulières
- Mouvement rectiligne

Si l’ensemble des positions successives d’un point mobile au cours d’un mouvement

est une droite alors le mouvement est dit rectiligne.

- Mouvement circulaire
Si l’ensemble des positions successives d’un point mobile au cours d’un mouvement

est un cercle alors le mouvement est dit circulaire.
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- Mouvement curviligne
Si  l’ensemble  des  positions  successives  d’un  point  mobile  au  cours  d’un

mouvement est une courbe quelconque alors le mouvement est dit curviligne.

c. Vecteur vitesse instantané
- Dé9nition

Le vecteur vitesse instantané entre les M1 et M2 séparés par un intervalle

de temps τ est défini par :

- direction tangente à la trajectoire

- dans le sens du mouvement

- norme v
1
=
M

1
M

2

τ (unité en m . s
−1

)

- Variation du vecteur vitesse

- si v⃗=c⃗ste alors le mouvement est rectiligne uniforme

- si v⃗≠c⃗ste alors le mouvement n’est pas rectiligne uniforme
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