


Jde faciliter le manoeuvreCeradordereculpermeerignalant les obstacles à l'arrière de
véhicule.
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Vocabulaire utile :

· Fonction d'usage : correspond à la raison pour lequelle
on a recourt à l'objet technique/au système..

> Verbe à L'infinitif + Groupe nominal.

À quoi sert l'objet/le système ?

Question 3)
· distance entre lavoiture & l'obstacle.

· délai émission/réception de l'onde par la capteur.
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Si la distance d entre lavoiture
et llobstacle diminue alors le délai

(duréeentre lemoment oùle capteurenvoie



l'onde et lemoment où il la reçoit) diminue aussi .

v= 20 .



TRAITER COMMUNIQUER

Capteur Ordina Buzzerteur -

altrasen
de bond Ecran avec voyants.

J Temps de réponse : OKpour A et OK pour B : C éliminé .

· Détection (distanceminimale dedétection d'unobstacle peu lecapter :
-OKpour A : Balimin : Onchoisit lecapleur

Pou A : =240ms 500ms OK A .

· détection entre 0, 1 et 8 m : > 2m K .

Pour Bi
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+= 64ms <500 ms : OK .E
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· détection entre 0,6m et 0,065m :<2 m X .

Pou C:= 530ms > 500ms : X
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