
l
:
-

plusde
jonnesnotes

--

Q .
1

.
Son incident sur la parsi dis casque :

Théorème de l'énergie cinétique entre Acti. 1 (
référent..(Lie 83 di
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& Ec(3)-EcIAl = WW

8après les conditions initiales oVOL
1 Vo

↓ #5 d'ou wi Vorimk)↑(1 = 0 .
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I1 -10 a 10 =73 dB
On Va = Omle .

d'où :

AB
23, 6

I

logia E Falt = Volosk
->
m IsQ . 2/ doxtoy & mx v2 = mxgx(z-3) + w( ↓ -> bu/h .

Et = -gt + Vsim()
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G#40 = 03L WEl=mV-mg(-7). In 10 .

Por intégration :
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Lig = 74 dB Q.

6.N : Et (x93x93x9,81x(8, 0 - 0. 0)
.

x(t)= Vocosit + 3
z(t) = -(gt + usink)t+4 .

D'ai 48 = (i8 - 10 = 74 - 10 (F) = 6
,
1x1035

.

= 64dB Or à Foe 0
= 3
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0 = 4

Or 48 = 64 dB > J0dB
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Les Q7 : E= P
.

t. 345
normes internationales sont satisfaites. P = E =

4141
=>

2
, 2x103 W oh slt) = Yocosi) t
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,74 z(H = - Egt2 +Vsin()t .
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Dans t dispositif a <hauts porters 2000 EP12500W-

permet à tous lesstotes d'entendre la Cela est bien en accord. 09 : Calclous la distance parcoure ar bout de 1s
,
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signal sonore plus fort .
Il permet egalement an ai dire lorsqu'il ratorche le sol:
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. Systems : Epilote+ biyclettes. x(1) = Vas(a) =

13
,
6xcs(23)SignalfonddireAvemoins

de raden se

Ref : tonestre supposé gabition. = 13m) 7m

Bolf:
i le sant est réusi.

94 .
La lumièr sedéplace à C= 3,0x108/s. 2ème loi de Newton: [F= ma

vitesse tes alevée par rapport à all du son. p =
ma Q10. Le modèle n'est pas adapté car le volo touche le

Ainsi le pilote reçoit le signal lumineux bien avant- Ang = ma et an dout de 8
,

0 m que lando 13 m cla peut

le signalcover. Ta donc tout interêt à sly être de aux forces de frottements.
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Théorème de l'énergie cinétique entre Acti Dr .

Por intégration, ona

Ec(3)-EcIAl = WW
E Filt = Ce

On V = Om/e -

d'où : w(H = -gt + 2
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Cinématique -2ᵉᵐᵉ Loi de Newton
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+ Ê=qÊ . E=Ê .
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la1. Mouvement : vitesse - trajectoire à

÷ :-D t :
accéléré décéléré uniforme tuuom.org Système :{ édemovsem}

Circulaire rectiligne bot Réflex- gal . Bdf : Ê=qÊ ( poidsestnégligé
vigne2. Référentiel : - terrestre - héliocentrique 2ᵉᵐᵉbide Newton: IÊÊ -mà -EÊ- moi?

Ê - moi à
>
= # Ê .

- géocentrique .

aÊËk≈ÊËᵐ/ â /¥1 .

3. Référentiel galiléen-1¥ Loi de Newton
vérifiée . Mitt ÛdË=Ê .
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4. Vecteur position: vxltl = 1- +4 Kik ) constantes
"
H?Ë"" " Ê { ya ) - C, d'intégration .

OÂLH -_ xltlîtyltlj +2-CHÂ CI :

vxlt-ol-vocoskl-41-fv.lt/--mF-ttvowsHConditionsrËÈËÏ 5. Vecteur vitesse initial" vylt-d-v.sn/d=czHH--
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"lH=dà¥
ÊH= DOÂIH

;
ÊIH {y,#qq.it/-QdaqP--- .

Par intégration , ou :
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Mappy "H=ᵉËt2tKosHt+↳klH=d¥I .
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ylttvosinkltt 4À +MÎ 6. Vecteur accélération .
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7.
À" loi de newton : DÛ=⇔IFÊ⇒?yltl-vosinldt.mu/-red-

Les forces se
uniouimm compensent Equation de la trajectoire lxenfodey)

8. 3èmeloi de Newton : FAÏ = - ËÀ .
f-JÉ
✗ = CE y
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+ Hask) &9.2ᵉᵐᵉ toile Newton : ZÈÎ = moi? Lmvôsinlal Yosintl

✗ = CE2mvic.in/dft#y .
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